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Abteilung Blatt

Titel

Erstellt durch

Genehmigt von

Sachnummer

Dokumentenart

Ausgabedatum

Maßstab

IP-S MPG IOENC
maximal 8 Stück

32 digitale Eingänge

16 digitale Ausgänge

Handrad

max.3 Encoder - Encoder 1 ist zum Gewindeschneiden

16 digitale Eingänge

Je Modul  8 digitale Ausgänge

6 Achsen mit Step /Dir

4 analoge Eingänge 0-10V

2 analoge Ausgänge 0-10V

CAN Bus CAN Bus

CAN Bus CAN Bus

CAN Bus CAN Bus

CSMIO IP_S
Firma CNC Steuerung
Jerichostraße 28
46399 Bocholt
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2
Abteilung Blatt

Titel

Erstellt durch

Genehmigt von

Sachnummer

Dokumentenart

Ausgabedatum

Maßstab

IP-M
MPG

CAN Bus CAN Bus

CAN Bus

4 Achsen mit Step /Dir

12 digitale Eingänge

4 digitale Ausgänge

Handrad

2 Relais digitale Ausgänge

2 analoge Ausgänge 0-10V

keine weiteren Module möglich

CSMIO IP_M
Firma CNC Steuerung
Jerichostraße 28
46399 Bocholt
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Abteilung Blatt

Titel

Erstellt durch

Genehmigt von

Sachnummer

Dokumentenart

Ausgabedatum

Maßstab

MPG IOENC
maximal 8 Stück

24 digitale Eingänge

16 digitale Ausgänge

Handrad

max.3 Encoder - Encoder 1 ist zum Gewindeschneiden

16 digitale Eingänge

Je Modul  8 digitale Ausgänge

6 Achsen mit +/-10Volt

4 analoge Eingänge 0-10V

2 analoge Ausgänge 0-10V

CAN Bus CAN Bus

CAN Bus CAN Bus

CAN Bus CAN Bus

CSMIO IP_AFirma CNC Steuerung
Jerichostraße 28
46399 Bocholt

Variante 1

Feedback über Motorencoder
TTL 5 Volt Signal

IP-A
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Abteilung Blatt

Titel

Erstellt durch

Genehmigt von

Sachnummer

Dokumentenart

Ausgabedatum

Maßstab

IP-A MPG IOENC
maximal 8 Stück

24 digitale Eingänge

16 digitale Ausgänge

Handrad

max.3 Encoder - Encoder 1 ist zum Gewindeschneiden

16 digitale Eingänge

Je Modul  8 digitale Ausgänge

6 Achsen mit +/-10Volt

4 analoge Eingänge 0-10V

2 analoge Ausgänge 0-10V

CAN Bus CAN Bus

CAN Bus CAN Bus

CAN Bus CAN Bus

CSMIO IP_AFirma CNC Steuerung
Jerichostraße 28
46399 Bocholt

Variante 2
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